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139,90€ H.T. 158,00€ H.T. 199,00€ H.T. 249,00€ H.T. 327,00€ H.T. 359,00€ H.T. 457,50€ H.T.

- - - -

Piles ou batterie Batterie Batterie Batterie Batterie Piles ou batterie Batterie

10 entrées sorties, son, 
lumière, IMU9 axes, 
anneaux LED, buzzer

1 sortie Préconditionné, 
non modi�able

Préconditionné, 
non modi�able

6 entrées (analogiques 
ou numériques) 

6 sorties (analogiques  
ou numériques)

4 entrées (analogiques 
ou numériques) 

4 sorties (analogiques  
ou numériques)

Préconditionné

Câble USB Type AB Bluetooth® Bluetooth® Bluetooth® USB / Bluetooth® USB / Bluetooth® /  
Wi-Fi Wi-Fi

Moteurs Codeurs Moteurs Moteurs avec roues 
codeuses Moteurs Codeurs Servomoteur Servomoteur Moteurs Codeurs

Gratuit Gratuit Gratuit Gratuit Gratuit Gratuit Gratuit

Code source ou Bloc Bloc LEGO® Education Bloc ou langage Swift Code source ou Bloc Bloc LEGO® Education 
ou Python

Bloc LEGO® Education Code source ou Bloc

Oui Oui Oui Oui Oui Oui -

Non Oui Oui Oui Wi-Fi / Android - iOs Oui Bluetooth® Oui Bluetooth® intégré Oui

Bluetooth® intégré  
ou 2,4Ghz (option)

Oui Bluetooth®  

/ Android - iOS Oui Bluetooth® / iOS Oui Wi-Fi / Android - iOs Oui Bluetooth®  
/ Android iOS

Oui Bluetooth®  
/ Android iOS Oui Wi-Fi

Assemblage / 
Programmation Programmation Programmation Programmation Assemblage / 

Programmation
Assemblage / 

Programmation
Assemblage / 

Programmation

Basique (Av, Ar, Dr, Ga) / 
Suiveur de ligne /

Actionneurs visuels  
et sonores / Suiveur de 
lumière / Pilotage par 

BT / ultrason /sonde de 
temp. / accéléromètre / 
gyroscope / boussole

Basique (Av, Ar, Dr, Ga, 
haut, bas) /  

pince / canon / 
/ Détection de sols

Basique (Av, Ar, Dr, Ga /  
Gestion d’un marqueur et 

de l’effaceur (lever/baisser) 
/ Détecteur de lumière / 
Bumpers / capteurs de 
couleurs / gyroscope / 

Accéléromètre / Buzzer / 
LEDs RGB

Basique (Av, Ar, Dr, Ga) / 
Écran IPS / Caméra 

720p / Bras robotique / 
Reconnaissance vocale / 
Haut parleur / 2 suiveurs 

de ligne / Pince

Basique (Av, Ar, Dr, Ga) 
/ Détecteur d’obstacle 

/ Capteur de force / 
capteur de couleurs

Basique (Av, Ar, Dr, Ga) 
/ Détecteur d’obstacle / 

Actionneurs visuels  
et sonores / Gyroscope / 
Détecteur de couleurs / 

Ultrasons

Basique (Av, Ar, Dr, Ga) / 
Roues omnidirectionelles/ 

Caméra HD/ Détecteur 
d’impacts/ Stabilisation 

gyroscopique/ Canon/ LEDs 
RGB/ Reconnaissance de 

gestes/ AI/ Reconnaissance 
vocale

Les éléments de l’univers 
Makeblock - - -

Tous les autres capteurs 
et actionneurs LEGO® 

Education SPIKE

Tous les autres capteurs 
et actionneurs LEGO® 

Education
-

Code irobot Application tablette Application tabletteLEGO Education SPIKE

Logiciel 
complet

Logiciel 
complet

Logiciel 
complet

LEGO Wedo 2,0mBlock
LEGO MINDSTORMS  

Education EV3
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1977 Le Laboratoire de robotique de Tsukuba fait fonctionner une automobile automatique à 30 km/h sur un circuit dédié  
(marquage au sol). - Japon

1984
Mercedes-Benz teste une camionnette automatique équipée de caméras, dont le logiciel de reconnaissance est  
développé par l’équipe Dickmanns de l’université de la Bundeswehr à Munich : le véhicule atteint 100 km/h sur  
un réseau routier sans trafic. - Allemagne (nS)

1986
Le projet ALV (Autonomous Land Vehicle) financé par le DARPA, aboutit à un démonstrateur autonome capable de  
suivre une route à 30 km/h. - Etats-Unis (nS)

Le Laboratoire de Robotique de l’université de Carnegie Mellon de Pittsburg démarre le développement des véhicules 
automatiques Navlab. - Etats-Unis (nS)

1987
La Commission européenne finance 800 M € le projet Prometheus en vue d’améliorer la circulation routière.  
- Belgique (nS)

Le laboratoire de recherche Hugues Electronics (HRL) complète le véhicule ALV en le rendant tout-terrain et capable 
d’évoluer à 3 km/h dans un environnement complexe (végétation, rochers, ravins). - Etats-Unis (nS)

1994
Daimler-Benz réalise une démonstration, en situation de trafic sur l’autoroute A1 à partir de Paris, de 2 véhicules  
autonomes, pilotés par les logiciels de l’équipe de Dickmanns, capables de réaliser conduite en file, changement  
de file et dépassement avec une vitesse de 130 km/h. - France (nS)

1995
Un véhicule autonome réalise le trajet Munich-Copenhague-Munich (1600 km) avec une vitesse atteinte de 175 km/h, 
avec une section continue de 158 km. - Allemagne (nS)

Un véhicule Navlab réalise l’opération "No Hands Across America" sur le trajet Washington, D.C. à San Diego.  
- Etats-Unis (nS)

1997
À San Diego, le consortium de l’autoroute automatisée NAHSC réalise une démonstration où divers véhicules  
autonomes peuvent être comparés sur des sections d’autoroute où ont été insérés des plots magnétiques.  
- Etats-Unis (nS)

2001 Des prototypes de véhicules autonomes sont testés sur le circuit de FIAT à Turin. - Italie (nS)

2011 Le Nevada adopte une loi sur le fonctionnement des voitures sans conducteur. - Etats-Unis (nS)

2012

Le Nevada met en application la loi sur le fonctionnement des voitures sans conducteur. - Etats-Unis (nS)

La Floride adopte une loi sur le fonctionnement des voitures sans conducteur. - Etats-Unis (nS)

Une Toyota Prius expérimentale, modifiée avec la technologie sans conducteur de Google, est autorisée par  
le Bureau automobile du Nevada. - Etats-Unis (nS)

La Californie adopte une loi sur le fonctionnement des voitures sans conducteur. - Etats-Unis (nS)

2014
Google commence à construire des voitures électriques sans conducteur. - Etats-Unis (nS) 

L’Assemblée nationale autorise le principe des tests sur route de voitures autonomes. - France (nS)

Objectif(s) de l’activité C.T. 72 : Relier les évolutions technologiques aux  
						        inventions et innovations qui marquent des  
						        ruptures dans les solutions techniques

7
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2015

Daimler présente au salon électronique CES de Las Vegas un prototype d’une automobile capable de rouler de  
manière autonome, la Mercedes-Benz F015. - Etats-Unis (nS) 

Une Audi autonome effectue un déplacement de env 900 km entre la Silicon Valley et le salon CES de Las Vegas.  
- Etats-Unis (nS) 

Daimler recoit l’autorisation de faire circuler son camion autonome sur la voie publique du Nevada. - Etats-Unis (nS) 

D’après le journal "The Guardian", Apple est en train de construire une voiture sans chauffeur. - Royaume-Uni (nS)

Un autobus autonome (sans chaufeur) est mis en service à Trikala. - Grèce (nS)

La compagnie De Lijn ambitionne de mettre en circulation des bus autonomes à l’aéroport de Zaventem d’ici 2018.  
- Belgique (nS)

2016

La Sté Alphabet annonce un partenariat avec Fiat Chrysler pour développer sa flotte de voitures autonomes.  
- Etats-Unis (nS)

Une voiture autonome de Tesla cause un accident mortel (1ère fois) à Williston, Fla. - Etats-Unis (nS) 

Des minibus électrique sans chaufeur "CarPostal" sont mis en service expérimental à Sion. - Suisse (nS)

L’autorité des marchés financiers accuse Tesla d’avoir omis d’informer les investisseurs, en pleine levée de fonds, 
d’un accident survenu à cause du système d’aide à la conduite. - Etats-Unis (nS)

BMW annonce qu’une production massive de voitures autonomes commencera en 2021 en collaboration avec  
Mobileye (Israël). - Allemagne (nS)

Uber lance une flotte de voitures autonomes dans la ville de Pittsburgh. - Etats-Unis (nS)

6 taxis électriques (Renault et Mitsubishi) roulent sans chauffeur dans un espace de 4 km2. - Singapour (nS)

Lyon met en place un service de bus électriques sans chauffeur à Confluence. - France (nS)

Musk annonce : "Toutes les voitures que fabrique Tesla auront les équipements matériels nécessaires pour être  
totalement autonomes". - Etats-Unis (nS)

2017

Le CEO d’Airbus annonce tester prochainement un prototype de voiture volante sans conducteur. - France (nS)

Le constructeur chinois EHang teste son véhicule aérien autonome 184 à Dubaï. - Emirats arabes unis (nS)

La conférence "Connected and Automated Driving" s’ouvre au "Charlemagne" à Bruxelles. - Belgique (nS)

Google abandonne son projet de voiture autonome. - Etats-Unis (nS)

La ville de Sète met en service expérimental un bus navette électrique autonome sans chauffeur. - France (nS)

Le Gvt prévoit 160 M £ pour déployer la technologie de télécom 5G nécessaire pour développer la voiture autonome.  
- Royaume-Uni (nS)

2019 Une navette autonome expérimentale de la société de transport en commun bruxelloise arrive au Parc de la Woluwe.  
- Belgique (nS)

2020 Amazon achète Zoox, spécialisé dans les taxis routiers autonomes. - Etats-Unis (nS)

Source : http://www.kronobase.org/
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8
Objectif(s) de l’activité mise en service de la carte micro:bit

Reliez la carte micro:bit à votre PC par le câble USB. 

Préambule1

Liaison USB vers PC

Une LED s’allume pour indiquer 
que la connexion est établie. 

Le câble USB sert  
aussi d’alimentation  
à la carte micro:bit.

La carte s’affiche  
comme une clé USB 

Connectez-vous à l’interface de programmation : https://makecode.microbit.org/#editor 
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Procédure de téléchargement d’un programme sur la carte micro:bit :
Réalisez un programme à l’aide des blocs. (1) Nommez le fichier "essai1"
(2) Cliquez sur enregistrer :  
(3) Une fenêtre s’ouvre "Ouverture de microbit-essai1.hex", (4) enregistrez le fichier en cliquant sur "OK".

(5) Ensuite, il suffit de glisser le fichier  
	   "microbit-essai1.hex" dans la carte.  
	   La LED sur la carte clignote.

Ou vous pouvez cliquer sur : 

2

(1) (2)

(4)

(3)

Exemple de programme

(5)

Ne débranchez pas le câble USB  
qui sert d’alimentation à la carte micro:Bit. 
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Objectif(s) de l’activité Installer l’extension neopixel

Connectez-vous à l’interface de programmation : https://makecode.microbit.org/#editor 
Avec MakeCode, (1) déroulez le menu "Avancé" et (2) cliquez sur "Extensions". 

9

(1)

(2)

(4)

(3)

(5)

(3) Cherchez l’extention neopixel. 
	   (ou tapez "neopixel" dans  
	   le moteur de recherche) 
(4) Sélectionnez l’extension neopixel
(5) Le bloc de l’extension neopixel  
	   apparaît dans le menu des blocs
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Objectif(s) de l’activité Installer les extensions Grove et Servos

10

Pour installer l’extension Servos suivre la même procédure en utilisant Servos à la place de Grove.

Reliez la carte micro:bit à votre PC par le câble USB. 
Connectez-vous à l’interface de programmation : https://makecode.microbit.org/#editor 
Raccordez le module Grove sur le shield. 

Installez l’extension Grove.
Avec MakeCode, (1) déroulez le menu "Avancé" et (2) cliquez sur "Extensions". 

(3) Ecrivez Grove.
(4) Recherchez 
(5) Sélectionnez  
	   l’extension Grove.

(6) Le bloc de l’extension Grove apparaît.  
	   Nous pouvons utiliser l’afficheur. 

(1)

(2)

(3)
(4)

(5)

(6)



Cahier d’activité micro:bit cycle 4
Un compagnon idéal !

Ce cahier d’activité est pensé pour accompagner les professeurs et les élèves tout le long du cycle 4. 
Chaque niveau est lié à un kit micro:bit qui viendra petit à petit étoffer les connaissances de l’élève  

en matière d’algorithme et de programmation. 
Vous trouverez également des activités abordables à n’importe quel niveau du cycle 4 permettant  

d’étudier des notions plus générales en technologie tel que l’étude du C.D.C.F., l’étude de l’évolution  
des objets techniques ainsi que l’étude de la chaîne d’information et d’énergie.

Les versions élèves sont disponibles gratuitement sur le site internet www.technologieservices.fr  
dans la partie "Documentation" de chaque kit micro:bit.

Kit micro:bit 5ème

ref. 277294

Kits compatibles avec le Cahier d’activité micro:bit cycle 4 :

Pack kit micro:bit  
cycle 4

ref. 277320

Contenu du pack :  
277294 + 277295 + 277308

Kit micro:bit 4ème

ref. 277295

Kit micro:bit 3ème

ref. 277308

ZI du Gavé, 3/6 rue du Forez
42 330 Saint-Galmier

contact@technologieservices.fr
www.technologieservices.fr

0 820 820 081 0,12 € / min

0 820 820 081 0,12 € / min

0 820 820 081
0,12 € / min

0 820 820 081
0,12 € / min

0 820 820 081 0,12 € / min

0 820 820 081 0,12 € / min

Tailles minimum :


